Physik – Formelsammlung 3 ( Mechanik

Newton


Energie
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System von 2 Massenpunkten
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   Impuls des Systems

Impulssatz abgeschlossenes System 
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Impulssatz mit äusseren Kräften 
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Schwerpunktsatz
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Gleichgewichtsbedingungen eines starren Körpers
Gleichgewichtsbedingungen
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  Drehmoment

Das Drehmoment


P ( Angriffspunkt von 
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0 ( Bezugspunkt (Koordinaten)
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Kinetische Energie des Rotators
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Definition
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Kinetische Energie ( Rotations-Energie

Kinetische Energie ( Drehimpuls
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Allgemeiner Rotator


Winkelgeschwindigkeit
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Satz von Steiner
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Massenträgheitsmomente
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Vollzylinder
Vollzylinder

Hohlzylinder

Hohlzylinder
(Vertikal)
(Horizontal)
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Stab


Stab 



Kugel


Rundscheibe
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Rechteckige Platte
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Innere Kräfte heben sich auf, es wirken nur äussere Kräfte
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Rotatorachse am Stabanfang
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