Systeme von Massenpunkten

2 bremsende Autos:
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Bierglas (tiefste Lage SP):
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Vögel in Eisenbahnwagen:
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; SP-Satz in z-Richtung: 
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Sand auf Waage:

SP-Satz: 
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Schuss in Holz-Klotz:

Geg: m1, m2, v; Ges: max. Auslenkungswinkel
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, da keine äussere Kraft in x-Richtung;
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Auslenkungsphase:
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Wasserstrahl gegen Wand:

Ges: F auf Wand.
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 EMBED Equation.3  [image: image19.wmf]2
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Waage (ETH_1):

Federwaage, Ring fällt in Schale

a) Geschw. d. Schale bei Auftreffen d. Rings?
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b) Abstand Gleichgewichtslage Federpendel?
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Rollenlager (ETH_3):

3 Lokomotiven, Belastung auf Rollenlager?

1) 
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2) 
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Superman (ETH_4):

Kugeln auf SM; Mittlere Kraft auf Brust?

1 Kugel: 
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Zeitintervall 
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Impulssatz: 
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Allg. Rotator:

1) Vollzylinder an Rad gehängt. Geschw. Vom Zylinder wenn Faden gestreckt?


[image: image33.wmf]mgh

mv

I

=

+

2

2

2

2

w

; 
[image: image34.wmf]r

v

w

=

(Abrollen); 
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2) Rollen auf schiefer Ebene:

Vollzylinder (v1); Hohlzylinder (v2); Kugel (v3);
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3) Kugel, die im Gefäss landet:


[image: image39.wmf]6

2

2

2

2

2

2

2

2

Mv

l

v

s

ml

I

h

Mg

o

=

=

=

w

; 
[image: image40.wmf]÷

÷

ø

ö

ç

ç

è

æ

=

=

=

2

_

;

_

;

3

2

2

v

m

mgh

l

v

Ml

I

o

w


Repetitionsbeispiele:

1) Leiter an Wand:

Geg: 
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(Haftreibungskoeffizient am Boden); Ges: min. Winkel für Gleichgewicht?
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2. Drehmoment: 
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Extremfall:
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2) Sand auf Förderband:

Geg:
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